Roboticky den 2017

Line Follower — Sledovac Cary

Robot co nejrychleji sleduje Cernou caru.

1. Pribéh soutéze

Robot po odstartovani projede trat vyznacenou €ernou ¢arou. Vysledné poradi robotl je dano ¢asem, ktery robot pro
jizdu spotreboval. Cas se mé&Fi od signalu rozhodgiho ke startu do okamzZiku, kdy pfedni &ast robota prekroéi cilovou
¢aru. Pri startu musi byt robot pIné za startovni ¢arou. Robot, ktery ztrati sledovanou ¢aru, se na ni musi vratit tak, aby
si timto vyjetim cestu nezkratil. Pokud by doba pfesahovala 3 minuty nebo robot opustil hfisté, rozhod¢&i jizdu ukonéi.

Jizdy jsou organizovany v nékolika kolech. V kvalifikaéni ¢asti do dal$iho kola postupuji vSichni roboti, ktefi Uspésné
zdolali pfekazky v daném kole a dojeli do cile. Do finale postoupi roboti s nejlepSim ¢asem z posledniho kvalifikaéniho
kola. Finale se odehraje vyfazovacim zpusobem. V pfipadé remizy mohou rozhod¢i nafidit dalsi jizdu.

Pokud to ¢asové podminky dovoli, mohou roboti v kvalifikacnich kolech jizdy opakovat (pfednost maji roboti s nizSim
pocétem pokust v kole).

2. Robot

Robot nesmi byt nebezpeény nebo nadmiru obtéZujici.

Robot je autonomni (samostatny) a pfi zavodé véetné startu neni povoleno Zadné jeho spojeni s externimi zafizenimi.
Od okamziku, kdy soutézici robota odstartuje, se jej nikdo nesmi dotykat ani jakkoli zasahovat do jeho €innosti a to az
do té doby, kdy to rozhod¢i opét povoli. Na horni strané robota musi byt nouzovy vypinag, jehoz stisknutim se vypnou
vSechny pohony robota. Tento vypina¢ musi byt dostatec¢né velky a vuci robotovi dostateéné vyrazny, aby byl snadno
rozpoznatelny, dosazitelny a pouzitelny.

Na horni strané robota musi byt misto pro jeho oznaceni (nalepka 10x7 cm).

Maximalni rozméry robota jsou 32(3)x32(v) cm, délka neni stanovena.

Tym také doda alespori 2 fotografie ¢i obrazky a 2 textové odstavce popisu robota/tymu v elektronické formé pro
publikaéni ucely. Tyto materidly museji byt dodany prostfednictvim registraCni aplikace jeSté pred pfFijezdem na
Roboticky den.

3. Hristé

Plocha hfisté je bila. Cara je erna o $ifce cca 1,5 cm. Cara nema kiizovatky, miZe se véak rozdvojovat a spojovat (v
takovém pfipadé robot smi jet libovolnou z nich; cesty vSak nemuseji byt stejné dlouhé); ¢ara mize byt dokonce
ukoncena smyckou, ktera robota otoCi zpét smérem ke startu. Startovni a cilova ¢ara jsou vyznaceny dvéma kolmymi
znackami ve vzdalenosti 5 cm od ¢ary. Minimalni vzdalenost ¢ary od okraje hfi§té smérem do boku je 15 cm, minimalni
primér zatacky je 10 cm. Na hfisti mohou byt drobné vySkové nerovnosti (ale budeme se snazit, aby hfisté bylo
rovné).

Na draze mohou byt prfekazky:

a) Predmét na trati: Na draze muaze byt poloZzen pfedmét s rozméry alespon 6(5)x8(v)x2(d) cm a hmotnosti alespon
100 g. Robot se jej mUze dotykat, ale nesmi s nim pohnout.

b) PreruSeni trati: Draha mGze byt kdekoli pferuSena v délce max. 20 cm. Za preruSsenim muze Cara pokracovat
kdekoli v uhlu £30° od plvodniho sméru. Okraj hfisté vtomto misté bude nejméné tak daleko, aby v obou
extrémnich Ghlech ¢ara mohla pokracovat a pfitom byla dodrzena minimalni vzdalenost ¢ary od okraje uvedena
vyse.

Robot musi po ¢afe za libovolnou prekazkou pokracovat nejdéle 30 cm od jejiho konce.

V prvnim kvalifikaénim kole na trati nejsou zadné prekazky. V kazdém dalSim kole se pocet prekazek zvySi. Pro

zapocteni ¢asu musi robot zdolat vSechny pfekazky.

4. Pravomoc rozhod¢iho a organizatord, odpovédnost

Pokud soutézici i robot porusi pravidla, mize rozhod¢i jeho jizdu ukoncit. MGze také soutézici i robota diskvalifikovat
i pro dalSi zapasy.

Namitky vdci rozhodnutim rozhodé&iho nebo organizatord nejsou pfipustné.

Organizatofi mohou kdykoli zménit pravidla soutéZe napfiklad podle poctu U¢astnikl nebo mistnich podminek.

Ugastnici rugi za své roboty a jejich bezpe&nost a jsou zodpov&dni za veskeré Skody zplisobené jimi samymi, jejich
roboty nebo jejich vybavenim.

Organizatofi neodpovidaji za zadné ujmy ucastnikl ani za $kody, které zpusobi G€astnici, jejich roboti nebo jejich
vybaveni.
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