Robotick?2 den

Roadsi de AisSiilsntialnnc?e a

Robotinr pom8&haj 2 jaklon2idinddmkiR uaj
bateri e do elektromobi I T, u
apom8haj2 nal omggiktl ardozsypan

1. Popis soutDhDge

Vkagdodenn2zm ¢givothD |lid2 se roboti poug2vaj?2 | 2m d§gl
auta. Ale kdo jim pomTge, kdyg se nhRDco pokazz2? Mo ¢ n ¢
Vnag? sroaubtadxtgii sl oug? |jako sDol rzi§lpna?s tiaosuips?t ennal nj 2e dsnl ounyy bhaS.
aby ukg8zali, kdo je |l epg? Roboti maj 2 tSi obl asti, |
a) Doplnit palivov® |1 8nky (nebo baterie) do aut
byOdstranit havarovanl n8kl aN8§k ze savinm?intie zan an2ksanoi c
c)Nalogit n8klad rozsypanl po havg&rii na n8hradn? vog
Vhag2 robotick® sogthi budou tiyto ¥koly samozSej mnN :
a)Baterie budou pSedstavovs§nyp Skeovsktzk a nai ,V | kotgei rt ® dbou dneo dp
b) Mo d el n8kl aN&kbua mbudddrpot Sven ze hSigth a okolo c?2
znal ky B
c) Rozsypanl ngkl ad, pSedstavovanI kost kami, bude po
appadnhN i nalogit na pSistavenl model n&hradn2ho r
2. Robot
Robot bhesmAebezpelnl nebo nadm2ru obtRguj2cz2.
Obvod robota? nes m2 bTt 150Bm@mSi netya cm kdykai vRO Db Nh@ehny prvky,
robot veze, se do) Roobhoot nseez ampuos| ?? t\8evja?Maxiom§it m¥ tovgRa ok
35cmbez podstavce |l okalizaln2ho maj 8§l ku aHeSADadnVEkHh
nesmBDj 2 zvedpt arbayd nEHr 8nily lLokalizaln2m senzorTm
Na horn2 stranhD robota mus2 bilt nouzovli vyp2naal , je
Tento vyp?nal mu s 2 bl t dostatelnn velkl a vTli rc
rozpoznatelnl, dosagitelnl a pougitelnl.
Na horn2 stranhD robota mus2?2 bilt m2sto pro jeho oznal ¢

Na horn?z stranhD robotdat musté
vevi g43empokryt 8§ suchl m hz8il pkByod
senzory (pouze Vv nezbytnhD n
promaj 8§l ek mus2 blt um2sthRDn co

pbio LmkaliDpnalpm2 num e
(Bbuanapboglnou mo h b
utn® m2Se a kagdop8&dnnh
nejbl2ge stSedu robota

k
T

Dtj. konvexn2? ob8lka jeho prTmRtu do vodorovn® roviny
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Roboti musej2 blt bezpeln2. Proto sRobnutsiejtak®hhbat
nebezpel n2mulsiegémblt dodr govs8&ny vdgechnay mpdamnhje beadpkd
hSigtn (gkody budou posuzovg&ny rozhodl|l 2mi). Pokud r
bude ze z8pasu diskvalifikov§gn. Dal ¢§°?2 p ow wlgowl|§enre 2 btel:
zevgech dal g2ch z8pasT.

Kategorie Beginne: Robot je d§I| kpdS@®Ip a8z emoiu.gi ¥2 bezdr §tov®ho

protesty tlTkaj2c? se tohoto spojenz.

Kategorie Advanced: Robot je autonomn2? (samostatni) a pSi zZ8vc
jeho spejtearrn2smi miza$ygma | okalizaln2ch maj 8§l kT. od «
robota a maj 8l ky ke startu, se jej kromhD odstartov§gr
|l innosti, a to ag do t® doby, kdy to rozhodl|l 2 opRhRt poc¢

3. Lokalizal n2 maj 81| ky

Na pomoc | okalizaci robota je mogn® kolem hSjedpgn D u
maj 8l ek na podstavec wupr d(detrtﬁ'betd;tarthje 9d j&dfiom s1d dva posistavteS | § t
vobou roz2ch prjedenmpgbupaSobolo\ya aMaj 8l ky kol em hSigth
dr8tem (samozSej mn koJFéaTdstnalvkcoel|prpoSerBajh§S|kgy:tnm;)jsouu |t
pokryty suchT m hz8il|pkeyn . ( sltsroaucravaesp o hlge@u 3§hor a .Majo&| ky D
musejdmbddtNDny na podstavce tak, aby nepSesahovaIy.

Maj 8§l ek um2stRDnil na soupeéova ré&x@®dma Mgseethbyt maj §loky
) <

m
N

J
\

bTt zkonstruov8ny ak, aby jejich hmotnost byl a r oz

rozhodni Ineuhs|22 brd.eNgp (p(bdp straniD maj 8| kT arluksga bhHar ns2u

stranhD pokud mognoh8ukWw) pip (mtsbhAa2sbarevnlich rozli
4. HSi gt n

Vel i kost Wéer2x8m. Zp8 kolcahdy pl ochy j e b21 T, na ploge jsou

aktivity. HSi gthD je ohrani] eammo mantinelem, jehog vI gl

Startovn? z-ny r oshtortdhch) s ojusdu veyzrealoen® u kr 8tk® str.
hSi.gt D

Symbolizovan§ silnice ved¥¢e okbSedistsSieldmPced §jsei vnsnat
PS2mo uprostSed hSigthD jsou um2stiDny nhDkter® hernz pr
U pSedn?2 dlouh® strany hSi;gtdo jrsiocuh zsae abr kkdoovua ndo priaR c8v &
UprostSed zadn? dlouh® strany hSigth jsou zaparkov§gny

Vmantinelu zadn? dlouh® strany jsou dvhD mezerystr-a dvi
| @2 hoawanl ch n@klzaW®»KdRM PN 2 v

5. Hern2 prvky
Kagdl tT m tispatiein '3t eduj 2c2?2 hern2 prvky

4 bateriekum2 st Dn2 do ,el ektromobil T )
lhavarovanl n8klaN8k, kterl je tSeba odstranit ze s
16 kostekp Sedst avuj 2 c?2ch nn88kllaaNd§ kvuy;s ytpeann Ij ez t Seba um2stit

5pSenosnich dopravmakénz haleidowiand M. vozi dl em

Baterie a dopravn? znal ky bAUDa,um@)skt‘.]ayjubrsetéradob
budou n &mmé daplbnd ® pSedn2? dlouh®bbtgghypboBSogi NNt hBi gYE
. (t

tTmu a ve vzd§lenDjg2 tSi oamtlaudoebobostoTvnﬁTnobupdébeud
symetricky. Havar ovan| N8kl aN8kubedéenl eget| §stel.NBkhadn?2 ktl
sezn8kl aN8ku Avysypalid, bude n8hodnhD rozhozen pobl 2g

ZRozmDryphechy i hern2chDphvekTpuaeddh®ch jsou orient.
bl't konkr®tn2z rozmRDry m2rnD dli gn®, ale samozSej mh
bude-l i hSigtnNDvyvgeoleno, z mohou bltkone®@i r madril ydr obmt

nepSesnostem nen? pS2pustn® pod§vat protesty.
Na hSigti mTge bilt v2c bateri,2 niap$akleakd jnaekg jjee nnaiznni;
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RozmBDry a tvar :hern2ch prvkT je

Baterie: k 0 st ka 6cmhstka v (férmomagnetick Tk r ougkem o picimBstekoB
zapugthDnTm do horn2 strany kostky

N8k lkast ka @cmhr ani

Dopravn2:vadalokw& fp&klinadrdgceal gka2xcmp ke kter® j
tylka, na jejemg| hghkmu2 kov@ zZz&%kalls&kdnane ¢girg?2 ne
Auta pro dopl Rol®2@nhcth. M?astteor ip2r:o cucnmg szt adnre?2 bl a setdoih2%-isimen rve
th j e ad8x@enpeRk®. Je shora otevSen® (hloubka nen?
vy s oblerb.

Ng§hradn2 vozidh8klpakl rmdlifekmizn2r ovnou | &phanw ep lvd cghce
6ecmnad hSigtnm

e p

6. Barvy

Barvy jednotl:ivich | &8st2 jsou

Hern2 plocha a mantinely jsou b2] ®

Barva jednoho tTmu je .Hadragovdnlh®@Bk| b&l8ken§ &hr adr
dopl Rovgn2 bateri?, startovn?2 z-na robobaralRctl mu:
tj modr® pro jeden.a |lerven® pro druhlT tim

Bateriej sou fial ov® a maphidgk Mo ilghedkla®@ilo mad\2u

Dopravn? znal ky majTt o] Bhelbm? kza8k8 apino cjhead ns®e sz i alnkyo u
nadruh® j e varovn8 dopravn? znalka (|l er.ven® okraje,
Ng§klad j.e zelenl

Silnice je |erng, | 8ra na n2 b2] 8§

Na hern2ch prvc2ch mohou bl tgrafika),j iprS&@ viagiuyy ct ndm8vat e

uveden§ vige

ZpTsob obarven2 prvkT nen? ppdechatwndn®Mo hmait éfdit§Ivy r ot
nebo polepen®ibaebuenbubbovbl dan jinak

Bar vy j sou url eny sl opap®8&ntoak, a jakdy enezjdseo u defi no\
prTmyslovlim k-dem. Cht DI i bychom tak® upozornit t1 my
a ge fotografov® mohou poug2vat bl esky

7. F8ze southDge

SoutNg bude rozdNlena na tyto | 8sti

1. PS2 j emdtssaut NGe, cog je droaj§maéz dorkjagk2Btluasai Kkl ch i nf
materi 81T

2. Homologace,ve kter ® robot pSedvede
a. Ge vyhovuje pravidl Tm a spl Ruj;e bezpelnostn2 po/
b. Ge je schopen sk-rovat na hSigti bez soupeSe.
3.Z8pas jedboha proti nefunkln2mu soupeSi

4. Kvalifikal n2 z§paskugisk@ph ny budpodivgtpolSemyhomol.ogova
Vkagd®m z8pase budou pr.oti sobnD hr8t dva roboti

5. VySazovac?2 fingle

8. PrTbNDh z8pasu

PSed startem bude tTmubpBivdnRluernauj barnek.t eT®t mmer n?2
(nap&rvenl timesvaen®ujse¢eartovn2 plochy a z2sk8&vs§ body
autatd.).Sout NRg2c2 um2st?2 maj 8§l ky a pSiprav2 robota &S st
praven k odsNartov@ap:? 2%6sekund. O©dd®®e¢ o ocdbymi ezaeahovat do
robota, komunikovatsn2 m nebo mu pSed§vat jak®koli i nformace. I
prvky na hSigtn, n Nk podc; \§ ploadd reN vsyd wtsg2amd cma pokyn r ¢
roboty vytagen2z mDesbarzé8pa3dhbhojkekamhaa msdmdt 1RBs S ekantda v
J

svou |innost pSed t2mto |imitem. .Po skonlen2 z§pasu

Polet koa,vipbSmdpro jednotl|liv® z8pasy z8§vis2 na polt.u
agpvTbhRDhu soutnNge. Doporulujeme proto soutNg2c2m, ab
dva z8pasy hned za sebou (nap S a dpoSs?tpartaevlyr.8mekzai p azc8iptaas vyl
Schovgvgn?2, dr genz2, odstraRov§n2,, b | ohkeorvr82nmi nperbwk yj, ¢
bynegativnhD ovliivnila sk-re soupeSe, je striktnhD zakg$§

verze 2022/1 3/8 http://www.roboticday.org



Roadside Assistance Robotick22 der

9. Bodov §n?

Akce budou ohodnoceny body n8sl edovnni

l1.Baterie um2s3bond8T do aut a

2. Vystrlen?2 havarovan®ho n8kl aN8kody ven ze silnice dc
3.Um2sthNn2 varovn®2hbdygmas Sndalzela)ky t T m

4, N§kl ad um-sntlnklolvem n§hridadin2 ho vozidl a

5. N§kl ad nal ogenlT mnabody§hradn2 vozidlo

Zv | §lphusy?

1. Dpl n® splaNhBbhjedh®a kagdou takovou %l ohu
2.Sk-rovaslnspsoR jedn2zm hagh® msPbwmik@yn z

3.0ba roboti na konci z8pasu zapablkodoban(? o lz@thNit mwes esjv
z8pasu vyjettowre2 sy-®ystarz2skat aspoR jeden bod

Podm2nky sk-rov§gn?2

1. Baterie je pokl &8d8na za spr8vnhb um2st Dno Ypouzep ok ud

1 baterie na 1 auto).

2. Havarovanl n8klaN8k je pokl 8d8n za spr8vnhD odstra
pTIl kruhov® c¢c2lov® z-ny u dlouh® strany hSigthn; n
vmantinelu nlagst®elong -inNzcel a

3. Dopravn? zndl8khna jza pEEklI8& NN um2stNDnou, pokud je um
c2lovou z-nou dan®ho tTmu a volnim prostorem kol er

4. N8kl ad bude pokl 8§d&n za spr&§vnhD um2stiNDnl pelwih®j n
Z-ny okolo tohoto vozidla.

5. N§ k|l ad bude pokl §d&n za spr8&vnhD nalogenl, pdRud | e
k8 se pouze n&8hradn2ho vkasdkpn meboujbh®hst o8&V &uy

Vgechny hern?2 prvkoydl|see bpaoalv2yt aojb?l atsitmy pk aNa pbSy Ibateiie r n2 |

viogeng8 do lerven®ho aut @ege ofmdledtus nlaetwen&mwertiT mwbo

Baterie_ a pSenosn® dopravn?2 znal ky jsolbibBoeph®oprol o

vysypanl n8kl ad pSedstavov8§n tak® stepBkimadé&mstvlampa
e Ik,

pouze na jejich vlastn?2 pol oviRomohSi gttak,® nnee smuYj & e unpaer
prvky, nedg je potSeba pro sk-rov§gn2,

10.Pl ak8t a informaln?2 materi 8ly

n
TTmy pSivezou plak§t velikosti Al ag AO, kterT pSe
pocel ou dobu akce. TTm t eks® oRo 2§ ftoe motga apgli ®k §ti o balg§z k

oprojektu v el ektronick® formhD pro publikaln? Val €1y Tyt
registraln? aplikace jegthD pSed pS2jezdem tl mubona Ro
jinakne-po| 2taloviN), tIm do aplikace nahraje jeho fotogra

1. Pravomoc rozhod| ?ho a organiz8tor T,

Pokud robot nebo sout Ng2c? porug? pravidl a, mTge

di skvalifikovat rolatl @z28tphsoT.sout Dg2c2ho z

NE§mitky vTli rozhodnut?2m poroty, rozhod|2ho nebo or g:e
Organi z8§t oSi mo hou kdy kol i zmBDni t pravidla soutnhge

podm2nek

Pl astnzci rul2z za sv® d2l o é@anxsvona VbVeglhpel @okody japPTS C
jejich d2lem nebo jejich vybavenz2zm.

Organi z8t oSi neodpov2daj?2 za ¢g8dn® %% my %l astn2kT an
jejich vybaven2. Organiz8toSi terk?® ddldlodpovzdaj? za zt

“Vsouladuskap.1j sou tyt:@)ntadil nAInéchwgech vl amodsdthamabDn?2 batk a
havarovan ® 0 n 8kl aN8ku ze silnice a ozhcdlmhst astageatedod
ng k | a d uhradra%oxridfo nebodobar evnN oznalen®.z-nN kol em nhj
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PS2] oha
N8§sl eduj 2c? okzB&ilkyn3s|l oug2enkaci . Ukazuj 2 nDkter ® mo
zpTsobem). Hern2 prvky jsou vyobrazeny pouze .schemat.i

Obrl.Pohl ed zepSedu

Obr.2. Pohled zezadu

1

Obr3.Gi kml pohled zezadu
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Obr4.JinT pohled zepSedu

Obr5.Schematickl pohled shora
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Obr6.Modr &8 startovn2 z-na

Obr7.Lerven® Am2sto nehodyd s |lervenim aduopdrmivm2mE§hrzadnkmamvo
hSigthn
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Obr8.Lerveng c2lovsg z-na vievo, hahaSevaeandym&hi a8kl agprost Se

V

Obr9.Ji nT pohled na | erlvemwe nnf sgtoarntechvond?y z-na vlevo nahoSe
vozidlo vpravo dole).
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