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Roadside Assistance ï Silniļn² asistence 

Roboti pom§haj² jako silniļn² asistenļn² sluģba ï doplŔuj² 
baterie do elektromobilŢ, umisŠuj² dopravn² znaļky 
a pom§haj² naloģit rozsypanĨ n§klad  

 

1. Popis soutŊģe 

V kaģdodenn²m ģivotŊ lid² se roboti pouģ²vaj² ļ²m d§l v²ce. Tak® se ļ²m d§l v²ce objevuj² samoŚiditeln§ 
auta. Ale kdo jim pomŢģe, kdyģ se nŊco pokaz²?  Moģn§ roboti! 

V naġ² soutŊģi roboti slouģ² jako silniļn² asistenļn² sluģba. Do z§pasu nastoup² na jednom hŚiġti dva roboti, 
aby uk§zali, kdo je lepġ². Roboti maj² tŚi oblasti, kde mohou pŚedv®st sv® schopnosti: 

a) Doplnit palivov® ļl§nky (nebo baterie) do aut; 
b) Odstranit havarovanĨ n§klaŅ§k ze silnice a m²sto ohraniļit pŚenosnĨmi dopravn²mi znaļkami; 
c) Naloģit n§klad rozsypanĨ po hav§rii na n§hradn² vozidlo. 

V naġ² robotick® soutŊģi budou tyto ¼koly samozŚejmŊ zjednoduġen®: 
a) Baterie budou pŚedstavov§ny kostkami, kter® bude potŚeba pŚev®zt a vloģit do modelu auta; 
b) Model n§klaŅ§ku bude potŚeba odstrļit ven ze hŚiġtŊ a okolo c²lov® z·ny rozestavŊt mal® dopravn² 
znaļky; 

c) RozsypanĨ n§klad, pŚedstavovanĨ kostkami, bude potŚeba pŚesunout do oznaļen® z·ny na hŚiġti 
a pŚ²padnŊ i naloģit na pŚistavenĨ model n§hradn²ho n§klaŅ§ku. 

2. Robot 

Robot nesm² bĨt nebezpeļnĨ nebo nadm²ru obtŊģuj²c². 

Obvod robota1) nesm² bĨt vŊtġ² neģ 150 cm pŚi startu a 200 cm kdykoli v prŢbŊhu hry (hern² prvky, kter® 
robot veze, se do toho nezapoļ²t§vaj²). Robot se mus² vej²t do startovn² oblasti. Maxim§ln² vĨġka robota je 
35 cm bez podstavce lokalizaļn²ho maj§ļku a pŚ²padnĨch senzorŢ um²stŊnĨch pod n²m. Hern² prvky se 
nesmŊj² zvedat nad 35 cm, aby nebr§nily lokalizaļn²m senzorŢm.  

Na horn² stranŊ robota mus² bĨt nouzovĨ vyp²naļ, jehoģ stisknut²m se vypnou vġechny pohony robota. 
Tento vyp²naļ mus² bĨt dostateļnŊ velkĨ a vŢļi robotovi dostateļnŊ vĨraznĨ, aby byl snadno 
rozpoznatelnĨ, dosaģitelnĨ a pouģitelnĨ.  

Na horn² stranŊ robota mus² bĨt m²sto pro jeho oznaļen² (n§lepka 10x7 cm).  

Na horn² stranŊ robota mus² bĨt um²stŊn podstavec pro lokalizaļn² maj§ļek: pevn§ podloģka 8x8 cm 
ve vĨġce 43 cm pokryt§ suchĨm zipem (strana s h§ļky). Pod touto ploġinou mohou bĨt um²stŊny pŚ²padn® 
senzory (pouze v nezbytnŊ nutn® m²Śe a kaģdop§dnŊ nesmŊj² tyto rozmŊry pŚesahovat). Podstavec 
pro maj§ļek mus² bĨt um²stŊn co nejbl²ģe stŚedu robota. 

                                                      

1) tj. konvexn² ob§lka jeho prŢmŊtu do vodorovn® roviny 
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Roboti musej² bĨt bezpeļn². Proto se musej² vyhĨbat koliz²m s protihr§ļem. Roboti tak® nesmŊj² bĨt 
nebezpeļn² lidem (musej² bĨt dodrģov§ny vġechny platn® bezpeļnostn² pŚedpisy) a nesmŊj² poġkozovat 
hŚiġtŊ (ġkody budou posuzov§ny rozhodļ²mi). Pokud robot nebude splŔovat bezpeļnostn² poģadavky, 
bude ze z§pasu diskvalifikov§n. Dalġ² poruġov§n² bezpeļnostn²ch pravidel mŢģe v®st k vylouļen² tĨmu 
ze vġech dalġ²ch z§pasŢ.  

Kategorie Beginner: Robot je d§lkovŊ Ś²zenĨ. V pŚ²padŊ pouģit² bezdr§tov®ho pŚipojen² se nepŚij²maj² 
protesty tĨkaj²c² se tohoto spojen². 
Kategorie Advanced: Robot je autonomn² (samostatnĨ) a pŚi z§vodŊ vļetnŊ startu nen² povoleno ģ§dn® 
jeho spojen² s extern²mi zaŚ²zen²mi vyjma lokalizaļn²ch maj§ļkŢ. Od okamģiku, kdy soutŊģ²c² pŚiprav² 
robota a maj§ļky ke startu, se jej kromŊ odstartov§n² nikdo nesm² dotĨkat ani jakkoli zasahovat do jeho 
ļinnosti, a to aģ do t® doby, kdy to rozhodļ² opŊt povol².  

3. Lokalizaļn² maj§ļky 

Na pomoc lokalizaci robota je moģn® kolem hŚiġtŊ um²stit lokalizaļn² maj§ļky. TĨm mŢģe um²stit jeden 
maj§ļek na podstavec uprostŚed kr§tk® strany hŚiġtŊ, kde robot startuje, po jednom na dva podstavce 
v obou roz²ch protŊjġ² strany a jeden na soupeŚova robotova. Maj§ļky kolem hŚiġtŊ je moģn® propojit 
dr§tem (samozŚejmŊ kolem, nikoli pŚes hŚiġtŊ). Podstavce pro maj§ļky jsou ļtvercov®, 8x8 cm a jsou 
pokryty suchĨm zipem (strana s h§ļky). Jsou ve vĨġce 35 cm a z pohledu shora jsou vnŊ hŚiġtŊ. Maj§ļky 
musej² bĨt um²stŊny na podstavce tak, aby nepŚesahovaly. 

Maj§ļek um²stŊnĨ na soupeŚova robota mus² bĨt o rozmŊrech max. 8x8x8 cm. Vġechny maj§ļky musej² 
bĨt zkonstruov§ny tak, aby jejich hmotnost byla rozumn§; maj§ļek umisŠovanĨ na soupeŚova robota 
rozhodnŊ mus² bĨt lehļ² neģ 500 g. Na spodn² stranŊ maj§ļkŢ mus² bĨt suchĨ zip (strana s oļky), na horn² 
stranŊ pokud moģno suchĨ zip (strana s h§ļky) pro um²stŊn² barevnĨch rozliġovaļŢ. 

4. HŚiġtŊ 

Velikost hern² plochy2) je 2x3 m. Z§klad plochy je b²lĨ, na ploġe jsou vyznaļeny barevn® plochy pro rŢzn® 
aktivity. HŚiġtŊ je ohraniļeno mantinelem, jehoģ vĨġka je cca 7 cm.  

Startovn² z·ny robotŢ jsou ļtverce o stranŊ 50 cm a jsou vyznaļen® u kr§tk® strany pobl²ģ pŚedn²ch rohŢ 
hŚiġtŊ.  

Symbolizovan§ silnice vede okolo stŚedn² ļ§sti hŚiġtŊ. Ve stŚedu silnice je vyznaļena pŚeruġovan§ ļ§ra. 
PŚ²mo uprostŚed hŚiġtŊ jsou um²stŊny nŊkter® hern² prvky (baterie a dopravn² znaļky, viz d§le).  

U pŚedn² dlouh® strany hŚiġtŊ jsou zaparkovan§ mal§ auta; do nich se budou doplŔovat baterie. 

UprostŚed zadn² dlouh® strany hŚiġtŊ jsou zaparkov§ny dva n§klaŅ§ky pro naloģen² rozsypan®ho n§kladu. 

V mantinelu zadn² dlouh® strany jsou dvŊ mezery a dvŊ pŢlkruhov® oblasti. To jsou c²lov® z·ny pro odstr-
ļen² havarovanĨch n§klaŅ§kŢ (viz bodov§n² v kap. 9).  

5. Hern² prvky 

KaģdĨ tĨm bude m²t k dispozici n§sleduj²c² hern² prvky: 
4 baterie k um²stŊn² do elektromobilŢ, 
1 havarovanĨ n§klaŅ§k, kterĨ je tŚeba odstranit ze silnice, 
16 kostek pŚedstavuj²c²ch n§klad vysypanĨ z n§klaŅ§ku; ten je tŚeba um²stit na n§hradn² vozidlo, 
5 pŚenosnĨch dopravn²ch znaļek k oznaļen² oblasti s havarovanĨm vozidlem3). 

Baterie a dopravn² znaļky budou um²stŊny uprostŚed hŚiġtŊ. Auta, do kterĨch se budou doplŔovat baterie, 
budou n§hodnŊ um²stŊna pod®l pŚedn² dlouh® strany hŚiġtŊ tak, ģe v bliģġ² polovinŊ hŚiġtŊ bude jedno auto 
tĨmu a ve vzd§lenŊjġ² tŚi (toto bude losov§no pŚed z§pasem) a auta obou tĨmŢ budou um²stŊna 
symetricky. HavarovanĨ n§klaŅ§k bude leģet v rohu silnice, ļ§steļnŊ na n², ļ§steļnŊ mimo. N§klad, kterĨ 
se z n§klaŅ§ku Ăvysypalñ, bude n§hodnŊ rozhozen pobl²ģ. 

                                                      

2) RozmŊry hern² plochy i hern²ch prvkŢ uveden® v tŊchto pravidlech jsou orientaļn². Podle vĨroby mohou 
bĨt konkr®tn² rozmŊry m²rnŊ odliġn®, ale samozŚejmŊ se budeme snaģit o rozumnou pŚesnost. NapŚ²klad, 
bude-li hŚiġtŊ vyrobeno z v²ce d²lŢ, mohou bĨt mezi nimi drobn® vĨġkov® rozd²ly. Proti takovĨmto 
nepŚesnostem nen² pŚ²pustn® pod§vat protesty. 

3) Na hŚiġti mŢģe bĨt v²c bateri² i znaļek, neģ je minim§lnŊ potŚeba, napŚ²klad jak je naznaļeno v pŚ²loze. 
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RozmŊry a tvar hern²ch prvkŢ je: 
Baterie: kostka o hranŊ 6 cm s kovovĨm (ferromagnetickĨm) krouģkem o prŢmŊru cca 4 cm ļ§steļnŊ 
zapuġtŊnĨm do horn² strany kostky. 

N§klad: kostka o hranŊ 6 cm. 
Dopravn² znaļka: v§lcov§ z§kladna (prŢmŊr cca 7,5 cm, vĨġka cca 2,5 cm), ke kter® je pŚipevnŊna 
tyļka, na jej²mģ vrġku je troj¼heln²kov§ znaļka ne ġirġ² neģ z§kladna.  

Auta pro doplŔov§n² bateri²: cca 12x22 cm. M²sto pro um²stŊn² bateri² je v zadn² ļ§sti (smŊrem do hŚiġ-
tŊ) a je alespoŔ 8x8 cm velk®. Je shora otevŚen® (hloubka nen² podstatn§). Zadn² strana auta bude 
vysok§ 6 cm. 

N§hradn² vozidlo pro naloģen² n§kladu: n§klaŅ§k bude m²t rovnou loģnou plochu 15x24 cm ve vĨġce 
6 cm nad hŚiġtŊm. 

6. Barvy 

Barvy jednotlivĨch ļ§st² jsou: 
Hern² plocha a mantinely jsou b²l®. 
Barva jednoho tĨmu je modr§, druh®ho ļerven§. HavarovanĨ n§klaŅ§k, n§hradn² vozidlo, auta pro 
doplŔov§n² bateri², startovn² z·na robota a c²lov§ z·na pro havarovanĨ n§klaŅ§k jsou v barvŊ tĨmu, 
tj. modr® pro jeden a ļerven® pro druhĨ tĨm. 

Baterie jsou fialov® a na horn² stranŊ maj² zapuġtŊnĨ krouģek z hol®ho kovu. 
Dopravn² znaļky maj² ļernou z§kladnu. Troj¼heln²kov§ plocha se znaļkou je z jedn® strany ģlut§, 

na druh® je varovn§ dopravn² znaļka (ļerven® okraje, ļernĨ symbol na b²l® ploġe). 
N§klad je zelenĨ. 
Silnice je ļern§, ļ§ra na n² b²l§. 

Na hern²ch prvc²ch mohou bĨt i jin® barvy (napŚ. text nebo grafika), pŚevaģuj²c² barva ale bude barva 
uveden§ vĨġe. 

ZpŢsob obarven² prvkŢ nen² podstatnĨ. Mohou bĨt vyrobeny z probarven®ho materi§lu stejnŊ jako natŚen® 
nebo polepen® barevnou f·li² ï anebo libovolnŊ jinak. 

Barvy jsou urļeny slovnŊ tak, jak je zde naps§no, a tedy nejsou definov§ny nŊjakĨm pŚesnĨm 
prŢmyslovĨm k·dem. ChtŊli bychom tak® upozornit tĨmy, ģe na sc®nu mohou sv²tit reflektory nebo slunce 
a ģe fotografov® mohou pouģ²vat blesky. 

7. F§ze soutŊģe 

SoutŊģ bude rozdŊlena na tyto ļ§sti: 
1. PŚ²jezd na m²sto soutŊģe, coģ je nejpozdŊjġ² ļas k dod§n² plak§tu a elektronickĨch informaļn²ch 
materi§lŢ. 

2. Homologace, ve kter® robot pŚedvede: 
a. Ģe vyhovuje pravidlŢm a splŔuje bezpeļnostn² poģadavky a normy; 
b. Ģe je schopen sk·rovat na hŚiġti bez soupeŚe. 

3. Z§pas jednoho robota proti nefunkļn²mu soupeŚi. 
4. Kvalifikaļn² z§pasy ve skupin§ch (skupiny budou vytvoŚeny podle poļtu homologovanĨch robotŢ). 

V kaģd®m z§pase budou proti sobŊ hr§t dva roboti. 
5. VyŚazovac² fin§le. 

8. PrŢbŊh z§pasu 

PŚed startem bude tĨmu pŚidŊlena barva. Tato barva urļuje nŊkter® hern² prvky a akce s nimi 
(napŚ. ļervenĨ tĨm startuje z ļerven® startovn² plochy a z²sk§v§ body za umisŠov§n² bateri² do ļervenĨch 
aut atd.). SoutŊģ²c² um²st² maj§ļky a pŚiprav² robota ke startu tak, aby byl plnŊ ve sv® startovn² z·nŊ a pŚi-
praven k odstartov§n². Na to maj² ļas nejd®le 256 sekund. Od t®to chv²le se nesm² zasahovat do ļinnosti 
robota, komunikovat s n²m nebo mu pŚed§vat jak®koli informace. Po t®to pŚ²pravŊ um²st² rozhodļ² hern² 
prvky na hŚiġtŊ, nŊkter® podle vylosovanĨch pozic. N§slednŊ soutŊģ²c² na pokyn rozhodļ²ho odstartuj² sv® 
roboty vytaģen²m startovn²ho lanka. Doba z§pasu je maxim§lnŊ 128 sekund a robot mus² zastavit a ukonļit 
svou ļinnost pŚed t²mto limitem. Po skonļen² z§pasu jsou spoļteny body. 

Poļet kol, poŚad² a vĨbŊr pro jednotliv® z§pasy z§vis² na poļtu soutŊģ²c²ch tĨmŢ a mŢģe tedy bĨt ozn§men 
aģ v prŢbŊhu soutŊģe. Doporuļujeme proto soutŊģ²c²m, aby pŚipravili sv® roboty tak, aby mohli absolvovat 
dva z§pasy hned za sebou (napŚ. dostateļn§ kapacita baterie a doba pŚ²pravy mezi z§pasy). 

Schov§v§n², drģen², odstraŔov§n², blokov§n² nebo jak§koli dalġ² manipulace s hern²mi prvky, kter§ 
by negativnŊ ovlivnila sk·re soupeŚe, je striktnŊ zak§z§na. 
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9. Bodov§n² 

Akce budou ohodnoceny body n§sledovnŊ: 
1. Baterie um²stŊn§ do auta: 5 bodŢ 
2. Vystrļen² havarovan®ho n§klaŅ§ku ven ze silnice do c²lov® z·ny: 3 body 
3. Um²stŊn² varovn® dopravn² znaļky: 2 body (max. 5 znaļek na tĨm) 
4. N§klad um²stŊnĨ v z·nŊ kolem n§hradn²ho vozidla: 1 bod 
5. N§klad naloģenĨ na n§hradn² vozidlo: 3 body 

Zvl§ġtn² bonusy: 
1. Đpln® splnŊn² jedn® z ¼loh4): 5 bodŢ za kaģdou takovou ¼lohu 
2. Sk·rov§n² s alespoŔ jedn²m hern²m prvkem z kaģd® skupiny: 10 bodŢ 
3. Oba roboti na konci z§pasu zaparkovan² zpŊt ve sv® startovn² z·nŊ: 5 bodŢ oba (roboti musej² pŚi 
z§pasu vyjet ze sv® startovn² z·ny a z²skat aspoŔ jeden bod). 

Podm²nky sk·rov§n²: 
1. Baterie je pokl§d§na za spr§vnŊ um²stŊnou, pokud je uvnitŚ m²sta urļen®ho pro baterii (pouze 

1 baterie na 1 auto). 
2. HavarovanĨ n§klaŅ§k je pokl§d§n za spr§vnŊ odstranŊnĨ ze silnice, pokud je plnŊ uvnitŚ barevn® 
pŢlkruhov® c²lov® z·ny u dlouh® strany hŚiġtŊ; mŢģe bĨt tak® vystrļen ven ze hŚiġtŊ mezerou 
v mantinelu na t®to z·nŊ (ļ§steļnŊ i zcela). 

3. Dopravn² znaļka je pokl§d§na za spr§vnŊ um²stŊnou, pokud je um²stŊna na hranici mezi barevnou 
c²lovou z·nou dan®ho tĨmu a volnĨm prostorem kolem t®to z·ny (tj. mus² bĨt ļ§steļnŊ na obou). 

4. N§klad bude pokl§d§n za spr§vnŊ um²stŊnĨ pobl²ģ n§hradn²ho vozidla, pokud je plnŊ uvnitŚ barevn® 
z·ny okolo tohoto vozidla.  

5. N§klad bude pokl§d§n za spr§vnŊ naloģenĨ, pokud leģ² na n§hradn²m vozidle spr§vn® barvy a dotĨ-
k§ se pouze n§hradn²ho vozidla nebo jin®ho n§kladu. Kostky mohou bĨt stohov§ny na sebe.  

Vġechny hern² prvky se poļ²taj² tĨmu podle barvy oblasti, kam byl hern² prvek um²stŊn. NapŚ²klad baterie 
vloģen§ do ļerven®ho auta se poļ²t§ ļerven®mu tĨmu bez ohledu na to, kterĨ robot tam baterii um²stil. 

Baterie a pŚenosn® dopravn² znaļky jsou stejn® pro oba tĨmy a roboti mohou pouģ²t libovolnou. I kdyģ je 
vysypanĨ n§klad pŚedstavov§n tak® stejnĨmi kostkami, roboti smŊj² manipulovat s n§kladem vysypanĨm 
pouze na jejich vlastn² polovinŊ hŚiġtŊ, ne na soupeŚovŊ polovinŊ. Roboti tak® nesmŊj² manipulovat s v²ce 
prvky, neģ je potŚeba pro sk·rov§n². 

10. Plak§t a informaļn² materi§ly 

TĨmy pŚivezou plak§t velikosti A1 aģ A0, kterĨ pŚedstav² robota a tĨm. Tento plak§t bude vyvŊġenĨ 
po celou dobu akce. TĨm tak® dod§ tento plak§t a alespoŔ 2 fotografie ļi obr§zky a 2 textov® odstavce 
o projektu v elektronick® formŊ pro publikaļn² ¼ļely. Tyto materi§ly musej² bĨt dod§ny prostŚednictv²m 
registraļn² aplikace jeġtŊ pŚed pŚ²jezdem tĨmu na RobotickĨ den. Pokud je plak§t namalov§n ruļnŊ (nebo 
jinak ne-poļ²taļovŊ), tĨm do aplikace nahraje jeho fotografii. 

11. Pravomoc rozhodļ²ho a organiz§torŢ, odpovŊdnost 

Pokud robot nebo soutŊģ²c² poruġ² pravidla, mŢģe jej rozhodļ² vylouļit ze z§pasu. MŢģe tak® 
diskvalifikovat robota nebo soutŊģ²c²ho z dalġ²ch z§pasŢ.  

N§mitky vŢļi rozhodnut²m poroty, rozhodļ²ho nebo organiz§torŢ nejsou pŚ²pustn®.  

Organiz§toŚi mohou kdykoli zmŊnit pravidla soutŊģe napŚ²klad podle poļtu ¼ļastn²kŢ nebo m²stn²ch 
podm²nek. 

Đļastn²ci ruļ² za sv® d²lo a svou bezpeļnost a jsou zodpovŊdn² za veġker® ġkody zpŢsoben® jimi samĨmi, 
jejich d²lem nebo jejich vybaven²m.  

Organiz§toŚi neodpov²daj² za ģ§dn® ¼jmy ¼ļastn²kŢ ani za ġkody, kter® zpŢsob² ¼ļastn²ci, jejich d²lo nebo 
jejich vybaven². Organiz§toŚi tak® neodpov²daj² za ztr§ty nebo poġkozen² dŊl.  
  

                                                      

4) V souladu s kap. 1 jsou tyto tŚi ¼lohy: a) naplnŊn² vġech vlastn²ch aut bateriemi, b) odstranŊn² vlastn²ho 
havarovan®ho n§klaŅ§ku ze silnice a oznaļen² m²sta nehody 5 znaļkami, c) um²stŊn² vġeho vlastn²ho 
n§kladu na n§hradn² vozidlo nebo do barevnŊ oznaļen® z·nŊ kolem nŊj. 
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PŚ²loha 

N§sleduj²c² obr§zky slouģ² k z§kladn² orientaci. Ukazuj² nŊkter® moģn® situace (tj. ne vyļerp§vaj²c²m 
zpŢsobem). Hern² prvky jsou vyobrazeny pouze schematicky, ve skuteļnosti mohou bĨt v²ce zdobn®. 

 

 
Obr.1. Pohled zepŚedu 

 
Obr.2. Pohled zezadu 

 
Obr.3. ĠikmĨ pohled zezadu 
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Obr.4. JinĨ pohled zepŚedu 

 
Obr.5. SchematickĨ pohled shora 
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Obr.6. Modr§ startovn² z·na 

 
Obr.7. Ļerven® Ăm²sto nehodyñ s ļervenĨm a modrĨm n§hradn²m vozidlem pobl²ģ a s dopravn²mi znaļkami uprostŚed 
hŚiġtŊ 
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Obr.8. Ļerven§ c²lov§ z·na vlevo, havarovanĨ n§klaŅ§k uprostŚed, nahoŚe vysypanĨ n§klad. 

 
Obr.9. JinĨ pohled na ļerven® m²sto nehody (ļerven§ startovn² z·na vlevo nahoŚe a c²lov§ z·na pro havarovan® 
vozidlo vpravo dole). 


